大会結果報告書（各競技日毎の結果）

	第　１日目
	2019年10月 12日（土）
	☐成立
☐不成立



	参加の意志表示をした選手数
	　人
	ＤＱ
	　



	ﾀｽｸ／ （）でターンポイント半径（単位:m）を入力すること：

タスク距離： km   　

	競技内容  　Race/Elapsed
テイクオフオープン   :   
テイクオフクローズ   :    
スタートターンポイント　
	スタートシリンダー　 m
1stスタートゲート  :   
スタート回数　    回
スタートインターバル   分
	ESS　m
タスクフィニッシュ　　:
ランディング報告締め切り　　:
タスクレポート締め切り　　:

	得点計算式：GAP2016

	GAPパラメータ：　ミニマムディスタンス6km,ノミナルディスタンス 35km,ノミナルタイム 1:00,ノミナルゴール 20%

	気象条件：概況：

	　　　　風向： 　　風速　m/s

	　　　　サーマルトップ、積雲有無：

	 概要： 

	台風19号の影響の強風のため，競技キャンセル（P証クラス，初心者オープンクラス共）

	

	

	

	

	



タスクボード					　　パイロン地図（任意貼り付け）
（上の表にタスク記入or 写真添付で選択可能）
写真を挿入するとデータ容量が大きくなるため（JHFメールの１通あたりの受信制限が20MB）、圧縮して貼りつけてください。			　　
























	第　２日目
	2019年 10月 13日（）
	☐成立
☐不成立



	参加の意志表示をした選手数
	　人
	ＤＱ
	　



	ﾀｽｸ／ （）でターンポイント半径（単位:m）を入力すること：

タスク距離： km   　

	競技内容  　Race/Elapsed
テイクオフオープン   :   
テイクオフクローズ   :    
スタートターンポイント　
	スタートシリンダー　 m
1stスタートゲート  :   
スタート回数　    回
スタートインターバル   分
	ESS　m
タスクフィニッシュ　　:
ランディング報告締め切り　　:
タスクレポート締め切り　　:

	得点計算式：GAP2016

	GAPパラメータ：　ミニマムディスタンス6km,ノミナルディスタンス 35km,ノミナルタイム 1:00,ノミナルゴール 20%

	気象条件：概況：

	　　　　風向： 　　風速　m/s

	　　　　サーマルトップ、積雲有無：

	 概要： 

	[bookmark: _GoBack]台風19号の影響の強風のため，競技キャンセル（P証クラス，初心者オープンクラス共）

	

	

	

	

	



タスクボード					　　パイロン地図（任意貼り付け）
（上の表にタスク記入or 写真添付で選択可能）
写真を挿入するとデータ容量が大きくなるため（JHFメールの１通あたりの受信制限が20MB）、圧縮して貼りつけてください。			　　
























	第　 日目
	201年 月 日（）
	☐成立
☐不成立



	参加の意志表示をした選手数
	　人
	ＤＱ
	　



	ﾀｽｸ／ （）でターンポイント半径（単位:m）を入力すること：

タスク距離： km   　

	競技内容  　Race/Elapsed
テイクオフオープン   :   
テイクオフクローズ   :    
スタートターンポイント　
	スタートシリンダー　 m
1stスタートゲート  :   
スタート回数　    回
スタートインターバル   分
	ESS　m
タスクフィニッシュ　　:
ランディング報告締め切り　　:
タスクレポート締め切り　　:

	得点計算式：GAP2016

	GAPパラメータ：　ミニマムディスタンス6km,ノミナルディスタンス 35km,ノミナルタイム 1:00,ノミナルゴール 20%

	気象条件：概況：

	　　　　風向： 　　風速　m/s

	　　　　サーマルトップ、積雲有無：

	 概要： 

	

	

	

	

	

	



タスクボード					　　パイロン地図（任意貼り付け）
（上の表にタスク記入or 写真添付で選択可能）
写真を挿入するとデータ容量が大きくなるため（JHFメールの１通あたりの受信制限が20MB）、圧縮して貼りつけてください。			　　

























	第　 日目
	201年 月 日（）
	☐成立
☐不成立



	参加の意志表示をした選手数
	　人
	ＤＱ
	　



	ﾀｽｸ／ （）でターンポイント半径（単位:m）を入力すること：

タスク距離： km   　

	競技内容  　Race/Elapsed
テイクオフオープン   :   
テイクオフクローズ   :    
スタートターンポイント　
	スタートシリンダー　 m
1stスタートゲート  :   
スタート回数　    回
スタートインターバル   分
	ESS　m
タスクフィニッシュ　　:
ランディング報告締め切り　　:
タスクレポート締め切り　　:

	得点計算式：GAP2016

	GAPパラメータ：　ミニマムディスタンス6km,ノミナルディスタンス 35km,ノミナルタイム 1:00,ノミナルゴール 20%

	気象条件：概況：

	　　　　風向： 　　風速　m/s

	　　　　サーマルトップ、積雲有無：

	 概要： 

	

	

	

	

	

	



タスクボード					　　パイロン地図（任意貼り付け）
（上の表にタスク記入or 写真添付で選択可能）
写真を挿入するとデータ容量が大きくなるため（JHFメールの１通あたりの受信制限が20MB）、圧縮して貼りつけてください。			　　





















	



	第　 日目
	201年 月 日（）
	☐成立
☐不成立



	参加の意志表示をした選手数
	　人
	ＤＱ
	　



	ﾀｽｸ／ （）でターンポイント半径（単位:m）を入力すること：

タスク距離： km   　

	競技内容  　Race/Elapsed
テイクオフオープン   :   
テイクオフクローズ   :    
スタートターンポイント　
	スタートシリンダー　 m
1stスタートゲート  :   
スタート回数　    回
スタートインターバル   分
	ESS　m
タスクフィニッシュ　　:
ランディング報告締め切り　　:
タスクレポート締め切り　　:

	得点計算式：GAP2016

	GAPパラメータ：　ミニマムディスタンス6km,ノミナルディスタンス 35km,ノミナルタイム 1:00,ノミナルゴール 20%

	気象条件：概況：

	　　　　風向： 　　風速　m/s

	　　　　サーマルトップ、積雲有無：

	 概要： 

	

	

	

	

	

	



タスクボード					　　パイロン地図（任意貼り付け）
（上の表にタスク記入or 写真添付で選択可能）
写真を挿入するとデータ容量が大きくなるため（JHFメールの１通あたりの受信制限が20MB）、圧縮して貼りつけてください。			　　





















